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1. Przedmiot inwestycji.

Przedmiotem inwestycji jest przebudowa ulicy Staszica w Strykowie, o diugosci
170m

2. Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowig;

- Zlecenie Gminy Strykéw

- Mapa sytuacyjno — wysokosciowa w skali 1:500 do celéw projektowych

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie.

- Inwentaryzacja i pomiary sytuacyjno — wysokosciowe w terenie

- Instrukcja o znakach i sygnatach drogowych

- Ustalenia z inwestorem

3. Stan istniej acy

Przedmiotowa ulica posiada jezdnie o nawierzchni gruntowej ulepszonej
zwirem. Grubos¢ nawierzchni okoto 20 cm. Istniejgca nawierzchnia jest traktowana
jako dolna warstwa podbudowy.

Odwodnienie ulicy odbywa sie powierzchniowo poprzez spadki poprzeczne i
podiuzne na przylegly grunt. Zagospodarowanie przylegtego terenu stanowi
zabudowa jednorodzinna.

Wzdluz ulicy przebiegajg trasy napowietrznych linii energetycznych,

wodociggu i kanalizacji sanitarnej.

4. Projektowane zagospodarowanie terenu

Przebudowe ulicy projektuje sie istniejgcym sladem, uwzgledniajac pas terenu
przeznaczony na ulice oraz istniejgce zagospodarowanie pasa drogowego i terenu
przylegtego. Wszystkie elementy projektowanej przebudowy ulicy (jezdnia) mieszczg
sie w granicach istniejgcego pasa drogowego. Punkty charakterystyczne pokazano

na planie sytuacyjnym.



Przebudowa ulicy rozpoczyna sie od skrzyzowania z ulicg Szafera, a konczy
na skrzyzowaniu z ulicag Stowackiego. Projektowana ulica jest obramowana
kraweznikiem o swietle 10 cm. Na wjazdach do posesji - Swiatto 3 cm.

Profil podtuzny projektowanej ulicy zostat wysokosciowo dostosowany do
istniejacych wjazdéw na posesje. W zwigzku z tym przed przystgpieniem do
wykonania podbudowy, istniejgca nawierzchnia wymaga wyprofilowania i
zageszczenia. Ewentualny nadmiar nawierzchni po profilowaniu nalezy wykorzystac
na uzupetnienie poboczy za kraweznikiem.

Na przekrojach normalnych oraz profilu podiuznym  pokazano
charakterystyczne wymiary oraz spadki poprzeczne. W zwigzku z tym, ze jezdnia jest
obramowana kraweznikiem, nalezy zaprojektowa¢ kanalizacje deszczowa.
(Powy zszy projekt, po ustaleniach z inwestorem, nie obejm uje docelowego

odwodnienia ulicy.)

5. Konstrukcja nawierzchni

Po ustaleniu z Inwestorem zaprojektowano nastepujgcg konstrukcje nawierzchni:
Od km 0+000 do km 0+170

- warstwa $cieralna z betonu asfaltowego gr. 3 cm

- warstwa podbudowy z Zzuzla wielkopiecowego gr. 10cm

- istniejgc nawierzchnia gruntowa ulepszona zwirem gr. okoto 20 cm

6. Parametry techniczne

- klasa ulicy D
- predkos¢ projektowa 30 km/h

- jezdnia o szerokosci 5 m obramowana kraweznikiem.

7. Odwodnienie

Odwodnienie drogi odbywac sie bedzie powierzchniowo poprzez spadki poprzeczne i

podtuzne na przylegty przepuszczalny grunt.



8. Oznakowanie drogi
Przyjeto, ze oznakowanie pionowe wykonane bedzie jako odblaskowe z folii lI-giej
generaciji, z grupy wielkosci - srednie.

Uzupetnienie oznakowania drogi pokazano w projekcie zagospodarowania terenu.

9. Zakres robat:

- roboty pomiarowe
170 m

- wyréwnanie i profilowanie istniejgcej nawierzchni gruntowej ulepszonej zwirem
170 x 6,00 = 1020 m?

- ustawienie kraweznika 15 x 30 na fawie betonowej z oporem
340 mb

- wykonanie warstwy podbudowy z zuzla wielkopiecowego gr. 10 cm
170 x 5 = 850 m?

- wykonanie warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego gr. 3 cm.
170 x 5 = 850 m?

- uzupetnienie, wyprofilowanie i zageszczenie poboczy gruntowych
2x0,25x170=85m?®

- ustawienie stupkow do znakow drogowych o srednicy @ 70 mm
6 sztuk

- umocowanie znakéw drogowych - 6 sztuk
2 X A-7
4 x D-1

Uwaga : regulacja zsuw, zaworéw i studni zostanie wykonana przez inwestora.

10. Kosztorys

Kosztorys sporzgdzono wedtug aktualnie obowigzujgcych cennikéw i cen.



Informacja dotycz gca bezpiecze nstwa 1 ochrony
zdrowia w procesie budowy



Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zostata sporzadzona
zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 23.06.2003 r w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. Ustaw Nr 120 poz.1126).

1.Zakres robot oraz kolejno  $¢€ realizacji obiektow.
Przedsiewziecie pod nazwg ,,Przebudowa (modernizacja) ulicy Staszica swym
zakresem obejmuje:
O Ustawienie kraweznikow Wzmocnienie konstrukcji jezdni
O Wzmocnienie konstrukcji jezdni

O Woykonanie statej organizacji ruchu

2. Wskazanie elementéw zagospodarowania terenu, kt6 re moga
stwarza € zagro zenie bezpiecze nstwa i zdrowia ludzi.

Do najwazniejszych elementéw zagospodarowania, ktore moga podczas
budowy stwarza¢ zagrozenie zaliczy¢é nalezy prace wykonywane ,pod ruchem”.
Prace te sg zawsze bardzo niebezpieczne i nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na ich

odpowiednie przygotowanie i zabezpieczenie.

3. Wskazania dotycz ace przewidywanych zagro zen wyst epujacych
podczas realizacji robét budowlanych.

Zakres robG6t obejmuje nastepujace pozycije;

U roboty drogowe wykonywane ,pod ruchem”

W zwigzku z w.w. robotami niezbedne jest podjecie czynnosci majgcych na celu
takie ich przygotowanie i zabezpieczenie, by w maksymalnym stopniu ograniczy¢
ryzyko powstawania wypadkow i katastrof.

Kazda z wymienionych kategorii robot powinna posiadaé plan i procedure
bezpiecznego jej wykonywania, za$ pracownicy powinni by¢ przeszkoleni na

okolicznos¢ prac przewidzianych w poszczegolnych kategoriach.



4. Wskazanie sposobu prowadzenia instrukta  zu pracownikow przed
przyst gpieniem do realizacji robot szczegolnie niebezpiecz  nych.

Obowigzkiem kierownictwa budowy oraz nadzoru jest zapewnienie
przeszkolenia kazdego pracownika zatrudnionego na budowie w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy. Szkolenia powinny by¢é prowadzone przez osobe
posiadajgcg stosowne uprawnienia i wiedze oraz umiejetnos¢ przekazywania wiedzy
uczestnikom szkolenia. Pracownicy szkoleni majg obowigzek poswiadczy¢ wtasnym
podpisem nabycie wiedzy, ktora zostata im przekazana
w trakcie szkolenia. Kierownictwo budowy i nadzoru jest zobowigzane do
przekazania osobie prowadzgcej szkolenia wskazéwek, co do programu szkolenia, w
ktorym powinny by¢ w sposdb szczegolny eksponowane zagrozenia zwigzane z
robotami kategorii wymienionych w punkcie 3.

Kierownik budowy i kierownicy nizszych szczebli majg obowigzek
sprawdzenia, czy pracownik przystepujacy do pracy zostat przeszkolony. Ponadto
kierownicy robét kategorii wymienionych w punkcie 3 powinni dodatkowo zwrdcié
uwage pracownikom podejmujacym prace na szczegoélne rodzaje zagrozen wigzace
sie z dang kategorig. Dodatkowo, kierownicy powinni pouczy¢ pracownikOw o
obowigzku zwracania uwagi na przypadki nie stosowania sie innych pracownikéw do
obowigzujacych zasad bezpieczenstwa, a w razie razacych przypadkéw - zgtaszania
takich zdarzen przetozonym.

Kierownik budowy i nadzér jest zobowigzany do okresowego sprawdzania
przestrzegania zasad bezpieczenstwa i higieny pracy i sporzadzania raportu z tej
Cczynnosci.

5. Wskazanie  srodkow technicznych i  organizacyjnych,
zapobiegaj gcych niebezpiecze nstwom wynikaj acym z wykonywania
rob6t budowlanych w strefach szczegolnego zagro  zenia zdrowia
lub w ich s gsiedztwie, w tym zapewniaj acych bezpieczn g i sprawn g
komunikacj e, umo zliwiaj acq szybk g ewakuacj @ na wypadek po zaru,
awarii i innych zagro zen.

Kierownik budowy i nadzér moga wykorzystywa¢ dla zapewnienia

bezpieczenstwa robot nastepujace srodki techniczne i sposoby organizacji robot;
O wygrodzenia i oznaczenia stref, gdzie prowadzone sg roboty szczegodlnie

niebezpieczne,



informowanie i powiadamianie o miejscu, czasie i sposobach prowadzenia robot
niebezpiecznych oraz sposobach zachowania zapewniajgcych bezpieczenstwo,
harmonizacji i takiego organizowania prowadzenia rob6t niebezpiecznych, by
zagrozenia dotyczyly mozliwie jak najmniejszej liczby pracownikdéw i mialy
miejsce w porze gdy potencjalne zagrozenia tak pracujacych na budowie jak i
ewentualnych osdb postronnych sg minimalne,

zapewnienie pracownikom pracujgcym w strefach zagrozenia niezbednych
indywidualnych srodkéw ochrony,

zapewnienie niezbednych sprawdzen sprawnosci i stanu technicznego
wykorzystywanych maszyn i urzadzeh technicznych pod katem zapewnienia
bezpieczenstwa,

zapewnienia wkasciwego zabezpieczenia miejsc i stref niebezpiecznych podczas
przerw w pracy (np. gtebokie wykopy, urzadzenia elektryczne pod napieciem,
zabezpieczenie maszyn 1 sprzetu przed uruchomieniem przez osoby
nieupowaznione, etc.),

zorganizowanie miejsca gdzie mozna udziela¢ pierwszej pomocy osobom
poszkodowanym w wypadkach,

zorganizowanie stuzby odpowiadajgcej za bezpieczenstwo i ochrone mienia na
budowie.

SzczegOtowy plan bioz opracowuje kierownik budowy z godnie z

cytowanym na wst epie rozporz gdzeniem.



