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D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robét drogowych zwigzanych z remontem drogi dojazdowej do
gruntow rolnych w Kolonii Osse gmina Strykéw.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspolne dla
robét objetych specyfikacjami technicznymi dotyczgce wykonania i odbioru robét
drogowych remontowanej drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w Kolonii Osse gmina
Strykow.

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢
techniczno-uzytkowg (droge) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robot.

1.3.4. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.3.6. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.3.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potgczenia.

1.3.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong
drogi i skarpami rowéw.

1.3.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.3.10. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikbw. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.



1.3.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z
oceng jakosci materiatdw oraz robot.

1.3.12. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robo6t, zgodne z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

1.3.13. Nawierzchnia - warstwa lub zespoét warstw stuzgcych do przejmowania i
rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki
dla ruchu.

Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwdch warstw.

1.3.14. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie
pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.3.15. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i
przepust.

1.3.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony
do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych
ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.17. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie
pojazdow, umieszczenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.18. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.3.19. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.3.20. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem
dokumentacji projektowej.

1.3.21. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentaciji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robat.

1.3.22. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrocenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.3.23. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikbw mierzona w Swietle poreczy
mostowych z wytgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.3.24. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.



1.4. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspoétrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy dokumentacje technologicznag.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru korncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (“pod
ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
sposob okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezgco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposo6b uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach
okre$lonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wikgczony w cene umowna.

1.4.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow
i norm dotyczgcych ochrony Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz

- bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnoéci spotecznej i innych,
a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.



Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdbw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwo$cig powstania pozaru.

1.4.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0sbb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatébw na sSrodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych
materiatdw od wtasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robo6t, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalaciji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z
nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.



1.4.7. Ograniczenie obcigzenh osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w
Sposob ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i
tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.

1.4.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbacé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.4.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i
urzgdzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpoczgc¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.4.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzgdzen lub metod i w sposéb ciggty bedzie informowac Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczego6towe informacje
dotyczgce proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdw i odpowiednie S$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inzyniera.



Zatwierdzenie partii materiatobw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciggty spetniajg wymagania ST
w czasie postepu robét.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajgc w to zrodta
wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, ukopow i miejsc pozyskania piasku
i zwiru bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrédet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwornie materiatdbw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki
materiatbw mogq by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatdw pod wzgledem jako$ci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, bedg zachowane
nastepujgce warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdbw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesSci wytwérni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robét, niz te dla ktérych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie przewartosciowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robodt, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i
niezaptaceniem



2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg
jakosc¢ i wkasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w
okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentoéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wkasciwosci przewozonych
materiatdw.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i



innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreSlonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu rob6t zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czesc ogoblng opisujaca:

- organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegoinych
elementow robét,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robdét,



- wyposazenie w sprzet i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposo6b oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi;

b) czeS¢ szczegbtowg opisujgcy dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilos¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatdéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wtasciwosci w czasie
transportu,

- sposo6b i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementéw robét,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggngc¢ zatozong jakosc¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét i jakosci materiatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatobw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadac¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatdw oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajgcy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosS¢ sg okresSlone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inzynier ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okres$lajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzgadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedag
tak powazne, Zze mogg wptyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byc¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.



Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy. Pojemniki do pobierania
probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacjag
projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powt6rnych lub dodatkowych
badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polskg Norma lub

aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1

i ktére spetniajg wymogi ST.



W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okres$lajgce w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu
roboét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktdéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdInosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robat,

przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

uwagi i polecenia Inzyniera,

daty zarzgdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbiorow robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych

i ostatecznych odbiorow robét,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposéb
ciggty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty



te stanowig zatgczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujgce dokumenty:

zgtoszenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robat,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentoéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich rob6t. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestosScig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie
lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci roboét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m? jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t bedg
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzet wymagajq badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne Swiadectwa legalizacji.



Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robét.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice
mogag by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego
wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom
odbioru:

- odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czeSciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robo6t, ktdére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego
postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowosc¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robo6t. Odbioru

czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera.



Odbiér ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikdw badan i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét
uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegdblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego roboét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce
dokumenty:

dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczenh laboratoryjnych, zgodne z ST,
iew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wobudowanych materiatdw zgodnie z ST i
ew. PZJ,

opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiaréw zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot ,

kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedq
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 “Odbiér ostateczny robét”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej wykonanie, okreslone
dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgacymi kosztami,

wartosc zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkédw umowy i wymagan ogolnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:
opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizaciji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu
robot,

ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

optaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

tymczasowg przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,

utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

Zarzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994
r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z
poézniejszymi zmianami).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z profilowaniem koryta wraz z zageszczaniem
podtoza gruntowego w zwigzku z remontem drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w
Kolonii Osse gmina Strykow.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z profilowaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni
jezdni.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania
ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogoélne” pkt
5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robo6t zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczes$niejsze przystgpienie do wykonania powyzszych robot jest mozliwe
wytgcznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.



W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze
odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami ST wbudowany w pobocza.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia Is?
Is? 1,03 dla jezdni.

Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podtoze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podtoza wedtug zatgcznika do normy PN-S-02205. Modut wtérny pod konstrukcjg jezdni
M?120 Mpa. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien
przekraczac 2,2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. CzestotliwoS¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza — 1punkt na
600m2 .

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podfoza)

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz - czestotliwos¢ pomiarow — co 10m

6.2.3. Réwnos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2-metrowg tatg co 10m,
Nieréwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg co 5m,
Nieréwnosci nie mogq przekracza¢ 20mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ dostosowane do
istniejacej sytuaciji.

6.2.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12
nie powinien by¢ mniejszy dla jezdni niz 1,03.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogbine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00
“Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania profilowania 1 m? koryta obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

profilowanie dna koryta lub podtoza,

zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. BN-64/8931- Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
02 odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie ptyta.
2. BN-68/8931 Drogi samochodowe. Pomiar rbwnosci
nawierzchni.
3. BN-77/8931- Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
12
4 PN-S-02205- Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
1998 Wymagania i badania.
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D.04.04.00. PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D.04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LtAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy 2z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie w zwigzku z remontem drogi dojazdowej do gruntow
rolnych w Kolonii Osse gmina Strykéw.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem podbudowy pomocniczej z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie 0/63 gr. 10 cm na istniejgcym podtozu na ciggu gtdwnym i wigczeniach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami i specyfikacjg
ST DM.00.00.00. “Wymagania ogéine”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogdlne wymagania podano w ST DM.00.00.00. “Wymagania ogolne”.

2. Materialy
2.1.Warunki ogolne stosowania materiatéw

Warunki ogélne stosowania materiatbw podano w ST DM.00.00.00. “Wymagania
ogolne”.

2.2.Stosowane materiatly

2.2.1. Kruszywo tamane powinno odpowiada¢ ustaleniom normy PN-S-06102:1997.

Przewiduje sie uzycie kruszywa ze skat ~magmowych Ilub przeobrazonych o

wiasnosciach:

a) Scieralnos¢ w bebnie kulowym po petnej liczbie obrotow — do 50 %
ubytku masy,

b) Scieralnos¢ w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczby obrotéw — do 35 % ubytku
masy,

c) nasigkliwo$¢ w stosunku do suchej masy kruszywa —do 5,0 %,



d) odpornos¢ na dziatanie mrozu — do 10 % ubytku

masy,

e) zawartosc¢ siarczanow i siarczkow w przeliczeniu na SO, - do 1 %
masy,

f) zawarto$¢ nadziarna — do 10 %
masy

9) wskaznik piaskowy nie mniejszy niz -30-70

h) barwa nie ciemniejsza niz wzorcowa,;

i) zawarto$¢ ziaren nieforemnych — do 40 % masy,

i) wskaznik nosnosci mieszanki kruszywa wWpeg — pow. 60
Wykonawca zbada przyczepno$S¢ bitumu do kruszywa w przypadku zastosowania
kruszywa innego niz bazaltowe.

Sktadowanie kruszywa nalezy zorganizowa¢ w sposéb przeciwdziatajgcy jego
zanieczyszczeniu, zmieszaniu z kruszywem innego rodzaju, klasy, gatunku lub
odmiany, oraz nadmiernemu zawilgoceniu. Formowanie hatd na sktadowiskach
powinno odbywa¢ sie przy zapewnieniu warunkdédw  przeciwdziatajgcych
rozsegregowaniu sie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wg PN-B-06714/15:1991 powinna leze¢
miedzy krzywymi granicznymi podanymi w tabeli ponizej (uziarnienie ciggte):

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito

[mm] [%]
63 100

31,5 77-100

20 62-100

16 58-94

12,8 49-86

8 42-75
6,3 36-68
4 29-58

2 19-42

1 13-32
0,5 9-23
0,25 4-16
0,125 3-13
0,075 2-12

2.2.2. Stosowanie wody z wodociggu nie wymaga badan.

3. Sprzet

3.1.Warunki ogdlne stosowania sprzetu

Warunki ogblne stosowania sprzetu podano w ST DM.00.00.00. “Wymagania ogolne”.
3.2.Dobér sprzetu

Do wykonania podbudowy nalezy stosowac:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w
urzgdzenia dozujgce wode,

- sprzet mechaniczny do rozktadania kruszywa dostosowany do wielko$ci koryt,



- walce statyczne i inne w zaleznosci od potrzeb oraz ubijaki mechaniczne do
zastosowania w miejscach trudno dostepnych dla innego sprzetu,

- inny sprzet zaakceptowany przez Kierownika Projektu .

Niektore roboty mogg by¢ wykonywane recznie.

4. Transport

4.1.Warunki ogolne transportu

Warunki ogoélne transportu podano w ST DM.00.00.00. “Wymagania ogdlne”.
4.2.Dobor srodkéw transportu

4.2.1.Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywaC sie w sposob przeciwdziatajgcy jego
Zzanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepisbw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametrow technicznych.

4.2.2.Transport wody

Woda moze by¢ dostarczana cysternami.

5. Wykonanie robot

5.1.0go6lne warunki wykonania roboét
Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w ST DM.00.00.00. “Wymagania ogolne”.
5.2.Zakres wykonywanych robét

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywg uziarnienia i
wilgotnosci optymalnej ustalonej metodg Proctora zgodnie z PN-B-04481:1988 (metoda
II) nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujgcych otrzymanie
jednorodnej mieszanki.

Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢é taka, aby po jej
zageszczeniu byta rébwna grubosci warstwy zatozonej w Dokumentacji Projektowe;, tj.
20 cm. Spadki poprzeczne i podiuzne nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa.

Operacja zageszczania przez watowanie powinna by¢ prowadzona, az do osiggniecia
wskaznika zageszczenia podbudowy nie mniejszego od 1,0 wg normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Jesli nie mozna okresli¢ wskaznika
zageszczenia wg PN-77/8931-12, to nalezy sprawdzi¢ wg BN-64/8931-02 stosunek
modutu odksztatcenia wtérnego E2 do pierwotnego E1, ktéry nie powinien by¢é mniejszy
niz 2,2:



Wymagane cechy podbudowy
Wskaznik o
zageszczenia Maksymalne ugigcie Minimalny modut odksztatcenia
ks nie sprezyste pod kotem, mm | mierzony ptyta o srednicy 30 cm, MPa

mniejszy niz

40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego

obcigzenia E+ obcigzenia E,
1,0 1,40 1,60 60 120

WilgotnoS¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej, okre$lanej wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1988
(metoda Il) z tolerancjg +1 % i =2 %.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1.0g6lne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DM.00.00.00. “Wymagania ogolne”.

6.2.Kontrola jakosci wykonania roboét

Kontrola powinna przebiega¢ zgodnie z ST i dotyczyC prawidtowosci wykonywania
poszczegdblnych elementéw, zgodnosci rob6t z Dokumentacjg Projektowg i ST.

6.2.1. Sprawdzenie w zakresie:

uziarnienia i wilgotnosci kruszywa, zageszczenia warstwy i zawartosci
zanieczyszczen obcych - 2 badania na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m2,

zawarto$¢ ziaren nieforemnych, $cieralnosS¢, odpornoS¢ na dziatanie mrozu,
wskaznik piaskowy oraz zawarto$¢ zanieczyszczeh organicznych - jeden raz na
6000 m? i przy kazdej zmianie zrodta pobierania.

Wszystkie kruszywa nie spetniajgce w/w wymagan zostang przez Kierownika Projektu
odrzucone.

Wykonawca przedtozy $wiadectwo zgodnosci na kruszywo przeznaczone do
wbudowania.

6.2.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanej warstwy podbudowy:

grubo$¢ z tolerancjg po zageszczeniu + 2 cm, 1 pomiar co 50 m. Suma
dozwolonych odchylen warstw konstrukcyjnych nie moze negatywnie
oddziatywac na konstrukcje nawierzchni jako catosci oraz na jej trwatosc.
no$nosc¢ i zageszczenie - wg metody Proctora lub w przypadku gdy jest to
niemozliwe za pomocg metody obcigzen ptytowych poprzez poréwnanie
modutéw odksztatcenia. WartoS¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu
odksztatcenia okres$lonych zgodnie z BN-64-8931-02 nie powinna by¢ wieksza
od 2,2, co najmniej
1 prébka na 5000 m?; wskaznik No$noSci Wnos>60,

szerokoS¢ warstwy =z tolerancjg +5 cm, przy zachowaniu warunku
dopuszczalnego odchylenia od projektowanej osi drogi, nalezy wykona¢ 1 pomiar
co 50 m,

rownos¢ podtuzna - do 20 mm, 1 pomiar co 50 m, (mierzona tatg 4-metrowgq i
planografem),

réownos$¢ poprzeczna - do 20 mm, 1 pomiar co 50 m, (mierzona fatg i poziomicg),



- spadek poprzeczny - tolerancja do +0,5 % - 1 pomiar co 50 m i w punktach
charakterystycznych,

- odchylenie od projektowanej osi drogi - do 3 cm, 1 pomiar co 25 m.

- rzedne wysokosciowe krawedzi z tolerancjg +0 cm i —2 cm; nalezy wykonac 1
pomiar co 20 m na odcinku prostym oraz co 10 m na krzywych (w osi i na
krawedziach),

Poziom jakosci wykonanej podbudowy nalezy uzna¢ za zgodny z wymaganiami

niniejszej ST, jezeli wszystkie wyniki badan spetniajg wymagania podane wyzej. W

przypadku stwierdzenia uchybien w wykonaniu, Kierownik Projektu zaleca wykonanie

poprawek i okresla termin ich wykonania.

7. Obmiar robét.

Jednostkg obmiaru jest 1m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy podbudowy z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie na podstawie Dokumentacji Projektowej i
pomiaru w terenie. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac
jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji
Projektowej lub nie zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

8. Odbioér robot

Odbiér podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie dokonywany jest na
zasadach odbioru robét opisanych w ST DM.00.00.00. “Wymagania ogolne”.

Kierownik Projektu oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozone przez Wykonawce
zgodnie z punktem 6.

9. Podstawa ptatnosci

PfatnoS¢ powinna nastgpi¢ zgodnie z ST DM.00.00.00. “Wymagania ogolne” na

podstawie jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem i oceng jakosci

wykonanych robot.

Cena wykonania czynnosci obejmuje:

- prace pomiarowe, oznakowanie robot,

- sprawdzenie podtoza, oczyszczenie,

- dostarczenie sprzetu i materiatbw na miejsce wbudowania,

- przygotowanie mieszanki zgodnie z receptg, opracowanie recepty,

- roztozenie warstwami zgodnie z zatozong gruboscig, szerokoscig i profilem z
zachowaniem projektowanej niwelety,

- zageszczenie warstw,

- utrzymanie i ochrona wykonanej warstwy podbudowy,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

- odwiezienie sprzetu po zakonczonych robotach.

10. Przepisy zwigzane

10.1.Normy:

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych.
PN-B-11110:1996 Surowce skalne lite do produkcji kruszyw famanych stosowanych w

budownictwie drogowym.
PN-B-04101:1985 Materiaty kamienne. Oznaczanie nasigkliwosci woda.



PN-B-06714/12:1977 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych.

PN-B-06714/01:1989 Kruszywa mineralne. Badania. Podziat, terminologia.
PN-B-06714/11:1987 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu

petrograficznego.

PN-B-06714-15:1991 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
ziarnowego.

PN-B-06714-16:1978 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

PN-B-06714-18:1977 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
PN-B-06714/19:1978 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metodg
bezposredniag.
PN-B-06714/28:1978 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki
metodg
bromowa.
PN-B-06714/40:1978 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wytrzymatosci na
miazdzenie.
PN-B-06714/42:1979 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w
bebnie Los Angeles.
PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.
PN-B-06721:1987 Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.
BN-8931-02:1964 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
PN-B-06714-15:1991 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
Ziarnowego.
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
PN-B-06714/26:1978 Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych.

10.2 Inne dokumenty.

Technologia robdét drogowych w latach 1987-90. Wytyczne MK-CZDP wraz z
Zarzgdzeniem G.D.D.P. przedtuzajgcym okres obowigzywania wytycznych i
wprowadzajgcym pewne uzupetnienia / pismo G.D.D.P.-11f-432/26/91z 1991.03.28./
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych - G.D.D.P. 1997
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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sgq wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego drogi dojazdowej do
gruntow rolnych w Kolonii Osse gmina Strykow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Roboty ktérych dotyczy ST obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem
warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego o uziarnieniu 0 /12,8 mm o grubosci 4,0 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypetniacza kamiennego o
okres$lonym sktadzie i uziarnieniu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu,
wytworzona w okreslony sposob, spetniajgca okreSlone wymagania.

Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rbwnomiernie
stopniowanym, utozona i zageszczona.

1.4.4. Pozostate okreSlenia podane w niniejszej ST sg zgodne z zamieszczonymiw ST
"Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace Robot
Ogoblne wymagania dotyczace Rob6t podano w ST. "Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
"Wymagania ogolne" pkt. 2.

Poszczegdlne rodzaje materiatdw powinny pochodzi¢ ze zrédet zatwierdzonych przez
Inspektora nadzoru. W przypadku zmiany pochodzenia materiatu nalezy, po wykonaniu
odpowiednich badan, opracowac¢ skorygowang recepte.

Skladowanie kruszywa

Sktadowanie kruszywa powinno odbywacé sie w warunkach zabezpieczajgcych je przed
Zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.



Skladowanie wypetniacza

Wypetniacz nalezy sktadowac w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.

Skiadowanie asfaltu

Wymagania wobec sktadowania asfaltu.Asfalt nalezy transportowac cysternami
kolejowymi lub samochodowymi. Przechowywac¢ asfalt nalezy w zbiornikach stalowych
wyposazonych w urzgdzenia grzewcze i zabezpieczajgcych przed dostaniem sie wody i
zanieczyszczeniem. Warunki przechowywania nie mogg prowadzi¢ do utraty cech
lepiszcza i obnizenia jego jakoSci.

2.1. Materialy do produkcji mieszanki betonu asfaltowego

Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego na wykonanie warstwy Scieralnej o
uziarnieniu 0/12,8 mm nalezy stosowa¢ materiaty podane w tablicy 1.

Tablica 1 Wymagania dla materiatdw do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego dla
drog dojazdowych

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania
1. Kruszywo tamane granulowane
- ze skat magmowych i przeobrazonych kl.I,11"; gat. 1,2 wg PN-B-11112
- ze skat osadowych JW.
- z surowca sztucznego (zuzle
pomiedziowe i stalownicze) jW.
2. Zwir i mieszanka KI. I,Il PN-11111;1996
2. |Grys z naturalnie rozdrobnionego surowca kl. LIl; gat. 1,2
skalnego wg Zatgcznika G PN-S-96025
3. Wypetniacz mineralny podstawowy, wg PN-S-96504
4. Asfalt drogowy 35/50 wg PN-EN 12591 z dostosowaniem

do warunkow polskich

1) Tylko pod wzgledem Scieralno$ci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. |

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotycz'ce sprzétu podano w “Wymaganiach ogélnych", pkt. 3.
Przed przystgpieniem do wykonania robo6t Inspektor nadzoru sprawdzi zgodno$¢
przedstawionej przez Wykonawce propozycji sprzetowej z wymaganiami ST.

3.1. Wymagania ogdéine

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien odpowiada¢ wymaganiom ST D-M-
00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Dobor sprzetu

Roboty nalezy wykonywac przy pomocy sprzetu mechanicznego.
Wykonawca powinien posiadac :
- wytwoérnie mas bitumicznych stacjonarng o mieszaniu cyklicznym lub ciggtym




- uktadarki do ukfadania mieszanek mineralno - asfaltowych typu zageszczonego
- skrapiarke

- walce stalowe gtadkie lekkie i srednie

- walce ogumione ciezkie o regulowanym cisnieniu w oponach

- samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym

4. Transport
4.1. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi o
duzej fadownosci, wyposazonymi w plandeki do przykrywania mieszanki podczas
transportu.

Czas i warunki transportu powinny by¢ takie, aby mieszanka wytadowywana do kosza
uktadarki posiadata temperature nie nizszg niz Srednia temperatura wytwarzania. Czas
transportu mieszanka liczony od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczac 2
godzin. W wytadowywanej do kosza uktadarki mieszance nie powinny znajdowac sie
grubsze bryly skawalonej (nadmiernie wystudzonej) mieszanki.

Zaleca sie stosowanie samochoddw-termoséw.

5. Wykonanie Robét
Ogblne zasady wykonania robét podano w "Wymaganiach ogdinych”, pkt. 5.
5.1. Opracowanie recepty laboratoryjnej

Wykonawca przygotuje recepté laboratoryjn’ na mieszanké betonu asfaltowego, ktor’
przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptaciji.

Projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikdw mieszanki mineralnej,

- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

- okres$leniu wtasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej
i poréwnaniu uzyskanych wynikow z wymaganiami podanymi
w ST.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ sie¢ w obszarze
wyznaczonym przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych mieszanki mineralnej do wykonania warstwy Scieralnej z
BA 0/12,8 mm podano w tablicy 6.



Tablica 6. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do
wykonania warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego BA 0/12,8 mm (wymiary w %)

Wvmiar oczek sit # . mm Rzedne krzvwvch aranicznvch uziarnienia
Przechodzi brzez:
16,0 100
12,8 87 — 100
9,6 73 -100
8,0 66 — 89
6,3 57 -75
4,0 47 - 60
2,0 35-48
zawartosc¢ ziarn > 2,0 mm 52 - 65
0,85 25 — 36
0,42 18 - 27
0,30 16 — 23
0,18 12 -17
0,15 11-15
0,075 7-9
Orientacyjna zawarto$¢ asfaltu 4,8 -6,5
W mieszance mineralno-
asfaltowej, %, m/m

Zaprojektowana mieszanka BA 0/12,8 mm powinna spetnia¢ wymaganie podane w
tablicy 7.

Wykonana warstwa $cieralna z mieszanki BA 0712,8 mm powinna spetnia¢ wymagania
podane w tablicy 7.

Tablica 7. Wymagania wobec mieszanki BA i wykonanej z niej warstwy $cieralnej

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1. Modut sztywnosci petzania /, MPa nie mniej niz : nie wymaga
sie

2. Stabilno$é probek wg Marshalla w temperaturze 60 °C, 5,5

zageszczonych 2x50 uderzen ubijaka, kN nie mniej niz :

3. Odksztatcenie probek jw., mm 2,0-50

4. Wolna przestrzen w probkach jw., % (v/v) 1,5-45

5. Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 75-90

5. Wskaznik zageszczenia warstwy, % nie mniej niz : 98,0

7. Wolna przestrzen w warstwie, %(V/V) 1,5-5,0

") Dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej

5.2. Wytwarzanie mieszanek mineralno-bitumicznych

Wytwarzanie mieszanki bedzie sie odbywac w oparciu o recepte laboratoryjng
zatwierdzong przez Inspektora nadzoru. Rzedne krzywej uziarnienia recepty



laboratoryjnej zostang skorygowane w wyniku przeprowadzonej proby technologicznej i
produkcji mieszanki na odcinek prébny.

Wytworzona mieszanka betonu asfaltowego powinna spetniaé wymagania
zamieszczone w tablicy 7.

5.3. Przygotowanie podtoza

5.3.1. Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢
wyprofilowane, rowne, ustabilizowane i nosne. Powierzchnia podtoza musi by¢ sucha i
czysta. Oznakowanie poziome powinno by¢ usuniete. Powierzchnia podtoza powinna
by¢ chropowata.

Z podtoza musi by¢ zapewniony odptyw wody.

5.6. Wbudowanie i zageszczanie warstw z betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy wbudowywac¢ mechanicznie, w sposéb ciagty,
uktadarkg spetniajgcg wymagania punktu 3. Uktadarka powinna poruszac sie ze stata
predkoscig i bez zbednych zatrzymywan (np. w oczekiwaniu na kolejny samochod z
gorgcg mieszankq).

Warstwy nalezy uktadac catg szerokoscia..

Zageszczanie roztozonej mieszanki nalezy wykonywac¢ walcami wibracyjnymi oraz
ogumionymi, spetniajgcymi wymagania podane w ST. Zaleca sie stosowanie walcow
wibracyjnych o masie nie mniejszej niz 9 Mg, a walcéw ogumionych o masie nie
mniejszej niz 16 Mg.

Temperatura mieszanki w koszu rozktadarki nie powinna by¢ nizsza od 140°C.
Zageszczanie nie powinno powodowac wyciskania zaprawy na powierzchnie.

Wyniki badan zageszczenia wykonanej warstwy powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w tablicy 7.

Niweleta i grubos¢ wbudowanej warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektows.

Ztgcza w warstwie powinny by¢ wykonane w linii prostej prostopadle do osi drogi.
Ztgcza poprzeczne w poszczegolnych warstwach powinny by¢ przesuniete wzgledem
siebie o co najmniej 1 metr. Zlgcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace
warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6. Kontrola jakosci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci Rob6t podano "Wymaganiach ogdinych" pkt. 6.

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi nadzoru

wyniki wszystkich badan materiatow przeznaczonych do produkcji mieszanki BA celem
poréwnania z wymaganiami ST i zatwierdzenia zrodet poboru materiatow.



6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 9. Zakres oraz czestotliwos¢ badan i pomiarow w czasie wytwarzania i
wbudowywania mieszanki betonu asfaltowego

Lp. Wyszczegolnienie badan Czestotliwos¢ badan
BADANIA MATERIALOW
1. Uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ Jedno badanie na 1000 ton dostarczonej
Ziaren nieksztattnych, zawartos¢ frakciji
zanieczyszczen obcych Przy zmianie kruszywa okreslenie klasy i
gatunku
2. | Uziarnienie i wilgotno$¢ wypetniacza | Jedno badanie na 100 ton dostarczonego

wypetniacza

warstwy, wolna przestrzen w warstwie

3. Wiasciwosci polimeroasfaltu Jedno badanie dla kazdej cysterny
BADANIA MIESZANKI MMA
4. Dozowanie sktadnikow Dozér ciggty
5. Temperatura sktadnikéw Co 2 godziny
6. Temperatura mieszanki Kazdy samochdd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
7. Sktad i uziarnienie MMA
produkowanej: Jeden raz dziennie
- w otaczarce tradycyjnej, Dozér ciggty
- w otaczarce sterowanej
komputerem
7. Wiasciwosci probek Jeden raz dziennie
BADANIA WARSTWY WYKONANEJ Z MIESZANKI MMA
8. Grubos¢ i wskaznik zageszczenia |2 probki z kazdego pasa o powierzchni jezdni

do 3000 m?

6.2.2. Pomiar temperatury mieszanki

Temperature mieszanki BA nalezy mierzy¢ i rejestrowac przy zatadunku i w czasie
wbudowywania w nawierzchnie. Zaleca sie stosowanie termometréw cyfrowych z sondg

wgtebna.

6.2.3. Pomiar grubosci warstwy

Grubosci wykonanej warstwy nalezy okres$la¢ z czestotliwoscig podang w tablicy 9
poz.8 na podstawie wycietych prébek.
Grubosc¢ warstwy nie moze réznic¢ sie od grubosci projektowanej o wiecej niz £5 mm.

6.2.4. Wskaznik zageszczenia warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy nalezy sprawdzac na préobkach wycietych z
zageszczonej warstwy, poprzez poréwnanie gestosci strukturalnej wycietych prébek z
gestoscig strukturalng probek Marshalla formowanych w dniu wykonywania




kontrolowanej dziatki roboczej. Okre$lanie gestosci nalezy wykonywac¢ metodg
hydrostatyczng.

Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 7.

6.2.5. Wolna przestrzen w zageszczonej warstwie

Na probkach wycietych z nawierzchni nalezy wykonaé¢ badanie gestosci strukturalne;j i
objetosciowej. Wolng przestrzen w warstwie nalezy okreslac¢ jako Srednig arytmetyczng
z dwoéch oznaczen, w % z doktadnoscig do 0,1 %, wg nastepujgcego ze wzoru :

gdzie :

Po- gestosc objetoSciowa mieszanki mineralno-asfaltowej, g/cm3, oznaczona w
piknometrze na materiale rozdrobnionym, w rozpuszczalniku stosowanym do ekstrakcji
asfaltu, zgodnie z opisem podanym w zatgczniku 1 do Zeszytu 61 wydanego przez
IBDiM

Ps-w - gestosc strukturalna zageszczonej walcami mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
g/cm”, oznaczona metodg hydrostatyczng, zgodnie z opisem podanym zatgczniku 2 do
Zeszytu 61 wydanego przez IBDiM.

Zawartos¢ wolnej przestrzeni w warstwie powinna by¢ zgodna z wymaganiem podanym
w tablicy 7.

6.3. Badania cech geometrycznych warstwy scieralnej wykonanej z mieszanki BA
6.3.1. Szerokos¢ warstwy

Sprawdzenie polega na zmierzeniu w poziomie, tadmg mierniczg, odlegtosci
przeciwlegtych bocznych krawedzi.

Szeroko$¢ wykonanej warstwy nie moze réznic¢ sie od szerokosci projektowanej o
wiecej niz £ 5 cm.

6.3.2. Ztacza podtuzne i poprzeczne

Sprawdzenie polega na ogledzinach. Ztgcza powinny by¢ rébwne i zwigzane.
6.3.9. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy $cieralnej powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformacji, plam i
wykruszen.

7. Obmiar Robét
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru Robét podano w ST “Wymagania ogoélne” pkt.7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy Scieralnej z
betonu asfaltowego o grubosci 4 cm.



8. Odbiér Robot

Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w ST "Wymagania ogoine" pkt. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, ST i
wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 2 i 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST “Wymagania ogélne” pkt
9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania 1 m? warstwy Scieralnej uwzglednia:

- prace pomiarowe,

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zakup i transport materiatow,

- opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszanki mineralno-asfaltowej,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j i jej transport na miejsce
wbudowania,

- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzgdzen obcych i kraweznikow,

- roztozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,

- obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w ST.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy

1. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

2. PN-B-11112  Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113  Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

4. PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia og6ine

5. PN-B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Podzia®, nazwy i okrecelenie badafi
6. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczenh obcych

7. PN-EN 932-1 Badania podstawowych w?aceciwoceci kruszyw. Metoda pobierania
prébek

8. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania

9. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztattu
ziarn. Wskaznik ksztattu

10. PN-EN 933-8 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Badanie
wskaznika piaskowego

11. PN-EN 1097-2Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Metoda
oznaczania odpornosci na rozdrobnienie

12. PN-EN 1097-6Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw.
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

13. PN-EN 1367-1Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw.
Oznaczanie mrozoodpornosci.



14. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie penetracji ig*',

15. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury mieknienia.
Metoda Pierscien i Kula

16. PN-EN 1744-1Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw. Analiza chemiczna

17. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Bitumy do ukfadania. Specyfikacja — z
dostosowaniem do warunkdw polskich.

18. PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie rozpuszczalno$ci

19. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury tamliwosci
metodg Fraassa

20. PN-EN 12607-1Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie odpornosci na twardnienie
pod wptywem ciepta i powietrza. Metoda RTFOT

21. PN-EN 12606-1Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie zawartosci parafiny.
Metoda destylacyjna

22. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wype®niacz kamienny do mas bitumicznych
23. PN-S-04001 Drogi samochodowe. Metody badaf mas mineralno-bitumicznych

i nawierzchni bitumicznych

24. BN-70/8931-09 Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczanie stabilnosci i
odksztatcenia mas mineralno-asfaltowych

25. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i
tatg

26. PN-EN 45014 Ogodlne kryteria dotycz'ce deklaracji zgodnoceci wydawanej przez
dostawcow

27. EN 22592 Petroleum products. determination of flash and fire points. Cleveland
open cup method.

28.PN-C-04132 Przetwory naftowe. Pomiar ciggliwosci asfaltéw
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Inwestor : Urzad Miasta Gminy Strykéw

Grupa robot :

- 450 - roboty budowlane
- 451 - przygotowanie terenu po budowe
- 452 - roboty inzynierskie i budowlane

Sporzadzit :

Cecylia Krzeminska
nr upr. 56/74

t.6dz styczen 2008



Spis tresci.

1. CzesS¢ opisowa :

- oSwiadczenie Projektanta

- opis techniczny

- wypis z rejestru gruntow

- warunki wigczenia w droge powiatowg

2. Czes¢ rysunkowa :

- plan orientacyjny 1:35000

- plan sytuacyjny 1:2000

- przekroje konstrukcyjne 1:20
- przekrdj normalny 1:50



OSWIADCZENIE

Oswiadczam, ze

PROJEKT REMONTU DROGI DOJAZDOWEJ
DO GRUNTOW ROLNYCH W GMINIE STRYKOW

jest wykonany zgodnie z umowg, obowigzujgcymi przepisami techniczno-budowlanymi,
normami i wytycznymi oraz zostat wykonany w stanie kompletnym z punktu widzenia
celu, ktbremu ma stuzycé.

Projektant:

Cecylia Krzeminska
nr upr. 56/74

t 6dz styczen 2008



Remont drogi dojazdowej do gruntéw rolnych
Kolonia Osse w gminie Strykéow

Opis techniczny

1. Podstawa opracowania

Dokumentacje projektowg opracowano na podstawie zlecenia
z dn 2 stycznia 2008, UrzedU Miasta Gminy Strykdéw, dla jednostki Nadzory Budowlane
Cecylia Krzeminska.

2. Materialy wyjsciowe

- pomiary i inwentaryzacja wykonana w styczniu 2008

- Wyrys i wypis z rejestru gruntéw

- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy dokumentaciji projektowej i specyfikacji
technicznych, wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno - uzytkowego.

3. Stan istniejacy

Istniejgca droga posiada nawierzchnie gruntowg i stanowi dojazd do pol
uprawnych oraz obszaru zadrzewionego. Omawiana droga taczy droge powiatowg
nr 5110E o nawierzchni asfaltowej z drogg wiejska réwniez asfaltowa.

Dtugosc¢ odcinka przeznaczonego do remontu wynosi 770 mb.

Spadki podtuzne dostosowane sg do uksztattowania terenéw przylegtych.
Zaréwno spadki podtuzne jak i poprzeczne sg nienormatywne.



4. Rozwigzanie projektowe

4.1. Projektowane parametry techniczne

- klasa drogi: "D"

- kategoria ruchu: KR-1

- szeroko$¢ pasa jezdni: 4,0 m

- szeroko$¢ poboczy: 2 x 0,5 m

- spadek podtuzny: zmienny, dostosowany do terendéw przylegtych

- spadek poprzeczny jezdni: daszkowy 2%

- spadek poprzeczny pobocza: 6%

- wtgczenia w drogi asfaltowe: po $ladzie istniejgcym sytuacyjno-wysokosciowym
- w trakcie prowadzenia rob6t nalezy zlokalizowac i oczysci¢ przepust w rejonie
wigczenia w droge powiatows.

4.2. Zakres robét
- profilowanie podtoza z zageszczeniem
- wykonanie podbudowy z mieszanki mineralnej 0 / 63 warstwg o grubosci
10,0 cm
- wykonanie warstwy Scieralnej grubosci 4,0 cm z mieszanki

mineralno - bitumicznej 0 - 12,8 mm.
- uzupetnienie poboczy materiatem pozyskanym z profilowania koryta

5. Dane uzupetniajgce
Remont przewidziano w istniejgcych granicach pasa drogowego.

W rejonie wtgczen w drogi asfaltowe, poprzez profilowanie, zapewni¢ ptynnos¢
wysokosciowg

Nie przewiduje sie wykonywania nawierzchni na zjazdach do pal.

Réznice wysokosci zjazddw uzupetni¢ mieszankg mineralng i zagescic.

6. Zalecenia koncowe

Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania
i odbioru robét budowlanych.

Zastosowane materiaty muszg posiadac¢ atest i by¢ dopuszczone do obrotu i
zastosowania w budownictwie.

Prace muszg byé prowadzone z zachowaniem przepiséw BHP i P-POZ, pod
kierownictwem osoby z odpowiednimi uoprawnieniami.



Nie przewiduje sie wykonania robot i wystepowania warunkow okreslonych w art
21a "Prawo Budowlane" zobowigzujgcych Kierownika budowy do opracownia "Planu
Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia"

Projektant:

Cecylia Krzeminska
nr upr. 56/74

¥ 6dz styczen 2008
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Dokumentacja projektowa na remont
drogi dojazdowej do gruntow rolnych
Kolonia Osse w gminie Strykow

Przedmiar robét, Kosztorys inwestorski

Grupa robét :

- 450 - roboty budowlane
- 451 - przygotowanie terenu po budowe
- 452 - roboty inzynierskie i budowlane

Wartosé¢ netto : ....cevvueenennnns zl
Wartosc¢ brutto : .................. zi

Sporzadzit :

Cecylia Krzeminska
nr upr. 56/74

t.6dz styczen 2008



Remont drogi dojazdowej do gruntéw roilnych

Kolonia Osse w gminie Strykéw

Tabela przedmiaru roboét

Lp | Nr spec. Opis roboét Jedn. | llosé
techn. Obliczenie ilosci jednostek miary | jedn.
Profilowanie i zageszczenie podtoza pod warstwy
1 | D-04.01.01 | konstrukcyjne nawierzchni wykonywane przy uzyciu m?® 3860
réwniarki samojezdnej i walca w gruncie kat. II-1V
(770 x 5) + 10 = 3850 + 10 = 3860
2 Goérna warstwa podbudowy z mieszanki mineralne;j
D-04.04.02 | o grubosci po zageszczeniu 10,0 cm m? 3475
(770 x 4,5) + 10 = 3465 + 10 = 3475
3 Nawierzchnia z betonu asfaltowego dla warstwy Scieralnej
D-04.03.05 | grubosci 4,0 cm m? 3090

(770 x 4) + 10 = 3080 + 10 = 3090

t.6dz styczen 2008




